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概述

DY-6001 测功机控制器是一种可以对多种扭矩传感器信号和测功机信号进行采样和处

理，同时可控制磁粉磁滞制动器。并将其信号传输至上位机。

其工作原理是将测功机传入的扭矩信号经过高精度 ADC 转换后，进行运算处理得到真实

扭矩值。再将转速传感器回传的信号经过处理得出实际转速值。将两组数据进行运算后得出

输出功率的大小，并将这三组数据送至显示器显示。同时将当前数据传输至上位机进行曲线

与表格绘制。
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一、主要功能及特点

 将当前测量的扭矩值与转速值实时显示。

 可以直接计算出当前功率值并显示。

 支持多种本公司生产的扭矩传感器。

 转速最大采集速度 20 次每秒。

 扭矩最大采集速度 800 次每秒。

 标配 RS232 与上位机通信。

 自带 PID

 可输出 0-2000MA 电流，最大电压 30V，电流精度+-2MA。

二、技术指标

 扭矩量程可自由设置，最大值 99999。

 扭矩值显示范围-9999-99999，转速值显示范围 0-99999。

 可配转速传感器信号：60，120，1250，1500，2000 脉冲/转。

 电源：AC220V±10%,50/60HZ。整机功耗：<90VA。

 工作环境: 环境温度: -20-50℃;相对湿度:≤85%RH;避免强腐蚀气体。

三、外壳尺寸与开孔尺寸
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四、外观介绍

1．前面板

a: 仪表电源开关 i: K4 PID 整定按键

b:扭矩值显示窗口 j:手动模式提示

d: K1 菜单按键 k: K5 整体数据复位按键

e:转速值显示窗口 L:励磁电流显示窗口

f: K2 单位按键 m: 励磁电流调节旋钮

g: K3 启动/结束按键 c / n:扭矩值单位显示

h:输出功率值显示窗口

2．前面板

s / t: 电机控制开关，遇紧急情况，仪表可以断开电机电源

u : 励磁输出最大输出 30V2A 给予制动器

o : 与上位机通信接口

p : 与扭矩传感器和转速传感器通信接口，支持本公司所

有动态扭矩传感器

q : 接地线

r : 接入 220VAC 电源
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3．主显示界面

4．参数设置界面

5．PID 整定界面

五、仪表操作说明

1．修改参数

首先长按”K1”按键进入菜单界面，菜单界面中有 18个参数，可以短按下”K1” ”K2”进行

参数切换，找到要修改的参数后，按”K3”按键调整需要修改的数据位。然后按”K4” ”K5”
按键对选中的数据进行增加或减少。调整完成后，长按”K1”按键退出设置菜单。

2．扭矩单位切换

A 在数据显示界面长按”K2”按键即可将扭矩在”NM” ”mNM”两个单位之间进行切换。单

位切换会影响功率的计算，为了数据的真实性，请保持传感器与测功机控制器的扭矩

单位一致。

3．手动测试模式

首先将”控制模式”参数设置为”0”，即为手动控制，然后退回数据显示界面。将旋钮顺

时针旋转即为增加励磁电流，逆时针则为减少励磁电流，电流值显示在”励磁电流显示
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窗口”，单位为 mA。在手动模式下，上位机可以修改参数”设定电流”以达到上位机直

接控制电流的目的。

4．自动测试模式

首先将”控制模式”参数设置为”1”或”2”，即为单段自动控制和多段自动控制，然后设置

好要恒定的扭矩值与其运行时间。再设置 PID 开始控制转速与 PID结束控制转速。然

后退回数据显示界面，按下”K3”启动按键后，启动电机电源进行测试。如需停止测试

则可再次按下”K3”按键即可停止测试。

5．上位机测试模式

当使用上位机模式进行测试时，上位机可以修改参数”扭矩设定值 0”，然后将”调试模

式启用”参数设定为 1，电机即可开始启动测试。此测试不设定时间，测试途中可修改

设定扭矩值，PID会自动跟随至新设定的扭矩值。当需要结束测试时，上位机修改”调
试模式启用”参数为 0即可结束本次测试。

6．复位模式

当电机测试出现问题时，想迅速切断电机,制动器电源。即可按下”K5”复位按键，紧急

切断电机电源与制动器电源。处在复位模式下，励磁电流窗口显示”OFF”当问题排除后，

长按 K5 即可退出复位模式，电机继电器吸合，制动器电流可以进行调节。

7．PID 参数整定

长按”K4”按键进入 PID参数修改界面。显示器上显示”P” ”I” ”D”三个参数，短按”K4”可
以在这三个参数中来回切换，选中的参数其标志为进行闪烁。然后使用旋钮就进行调

节，顺时针旋转为增加当前选中的参数值。逆时针选中即为减少当前选中的参数值。

六、参数说明

1．扭矩通道

可以选择使用本公司的动态扭矩传感器或磁滞测功机扭矩传感器，另外可适配±

5V 输入的扭矩信号。当其设置为 0表示使用本公司磁滞和悬臂梁传感器，1表示使用

本公司动态扭矩传感器，2表示使用+-5V 输入。

2．扭矩量程

扭矩量程是指所接传感器的扭矩量程，可以自由设置。

3．扭矩系数

当扭矩传感器与实际值不准确时，且不方便调整传感器或者放大板的放大倍数时，

可以适当调整扭矩系数，以保证扭矩信号的准确性。

4．扭矩小数点

当扭矩单位确定后，将小数点设置到和扭矩传感器标称的小数点位即可。小数点

不影响精度。仅改变扭矩显示小数点位置。

5．转速模式

接入不同的转速传感器时候需要将转速模式调成当前使用的转速模式即可。0表
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示 60 脉冲 1表示 120 脉冲 2表示 2000 脉冲，3表示 1250 脉冲，4 表示 1500 脉冲, 5

转速使用扭矩传感器采集的转速数据。

6．控制模式

控制模式是指控制电机负载大小和过程的模式选择。共有四种测试模式可供选择

——手动模式，单段自动，多段自动，上位机控制。手动模式下，客户可在主界面看

到手动指示灯亮起，此时转动旋钮则可以加减输出负载量，输出电流实时显示。单段

自动则表示 测功机将按照参数“扭矩设定值 1”设定的扭矩对电机进行加载。运行时

间则为参数“扭矩 1测试时间”设定的时间，时间单位则为参数“测试时间单位”设

定。当运行时间到达，则扭矩值切换到“扭矩设定值 0”。多段自动模式则是先运行在

“扭矩设定值 1”，当设定时间结束后，切换至“扭矩设定值 2”运行，运行时长为“扭

矩 2测试时间”参数的设定值。上位机模式则为一直运行在“扭矩设定值 0”，上位机

通过修改“扭矩设定值 0”参数则可以控制电机负载。该参数设置为 0表示手动，1表

示单段自动，2表示多段自动，3 表示上位机控制。

7．扭矩设定值 0

在上位机模式下，测试参照此扭矩值运行。在自动模式结束后，也将参照此扭矩

值运行。

8．扭矩设定值 1

在单段自动模式下，将参照此扭矩值运行。在多段自动模式下，第一段测试参照

此扭矩值运行。

9．扭矩设定值 2

在多段自动模式下，第二段测试参照此扭矩值运行。

10．扭矩 1 测试时间

在单段自动模式下，参照此时间值运行。在多段自动模式下，第一段测试参照此

时间值运行。

11．扭矩 2 测试时间

在多段自动模式下，第二段测试参照此时间值运行。

12．测试时间单位

可选择的测试时间单位，此单位决定扭矩测试时间的实际单位。设定为 0表示“秒”，

1表示“分”，2表示“时”。

13．PID 开始转速

设定 PID 开始时间，如果当前速度大于或者等于该设定速度后，PID 生效，系统

在自动状态下，进入单端自动或多段自动的测试。

14．PID 结束转速

设定 PID 结束速度，如果当前速度小于该设定速度后，PID 失效，在自动状态下，

系统会退出单段自动或者多段自动的测试。

15．扭矩报警值

当扭矩测量值超过此值时，显示值开始提示扭矩值错误。

16．转速报警值

当转速测量值超过此值时，显示值开始提示转速值错误。

17．电流分度值

当控制模式处于手动模式下时，旋转旋钮控制输出电流值，此参数是旋钮旋转与电流

值变换关系。当此参数设定为 0时，旋钮转动一格，电流变化分度 1MA，1 表示电流变
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化 2MA，2 表示电流变化 5MA，3 表示电流变化 10MA，4 表示电流变化 20MA。

18．转速小数点

当转速模式需要高精度测量时，可以将转速小数点设置为 1。

扭矩单位

当扭矩单位可设置为 NM 或者 mNM,0 表示 NM, 1 表示 mNM。

设定电流

当控制模式为手动模式时，可以使用上位机控制电流输出量。

P

此仪表使用增量式 PID 作为扭矩控制算法，如出现实际值到达设定值较慢的现象

或者始终与设定值存在静态误差，可以增加 P与 I的数值大小，取值范围为 0 ～ 100。

I

当此参数与位置式 PID 的(P)调节方法类似。

D

当实际值与设定值存在较大周期波动，可以将此参数进行增加。

七、自动控制模式图

八、参数表

符号 名称 缺省值 取值范围 读/写 通信地址

01 扭矩通道 / 0 ～ 2 读 0X20

02 扭矩量程 20 0 ～ 99999 读 0X22

03 扭矩系数 / 0 ～ 99999 读 0X24

04 扭矩小数点 1 0 ～ 4 读 0X26

05 转速模式 / 0 ～ 5 读 0X28

06 控制模式 / 0 ～ 3 读/写 0X2A

07 扭矩设定值 0 0 0 ～ 99999 读/写 0X2C

08 扭矩设定值 1 200 0 ～ 99999 读/写 0X2E

09 扭矩设定值 2 300 0 ～ 99999 读/写 0X30

10 扭矩 1测试时间 10 0 ～ 99 读/写 0X32
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注：19~26 参数属于上位机读取参数，仪表参数设置界面无此参数。

注：参数只读表示只支持 modbus RTU中的 03H 指令，参数可读可写表示还可以支持

10H 命令。

注：参数地址偏移量为 4000，只要是 4000 倍数均可。例当前参数 1的地址为 0X08，

读取地址设置为 0X0FA8 依旧可以读取到该参数。

九、串口通信说明

本仪表使用基于 RS232 的 modbus RTU 作为通信协议，通信接口采用 DB9 接口。其内部

硬件使用 TVS 与自恢复保险丝进行防护，减少因热插拔导致的损坏。

引脚定义：2:RXD 3:TXD 5:GND

波特率： 19200

通信方式：8N1

十、测功机接口说明

本仪表提供 DB15 接口与传感器或测功机连接，其引脚定义如下：

11 扭矩 2测试时间 10 0 ～ 99 读/写 0X34

12 测试时间单位 0 0 ～ 2 读/写 0X36

13 PID 开始转速 / 0 ～ 99999 读/写 0X38

14 PID 结束转速 / 0 ～ 99999 读/写 0X3A

15 扭矩报警值 / 0 ～ 99999 读 0X3C

16 转速报警值 / 0 ～ 99999 读 0X3E

17 分度值 / 0 ～ 4 读 0X40

18 转速小数点 0 0 ～ 1 读 0X42

19 当前扭矩值 / -9999～ 99999 读 0X00

20 当前转速值 / 0 ～ 99999 读 0X02

21 当前功率值 / 0 ～ 99999 读 0X04

22 扭矩单位 / 0 ～ 1 读 0X06

23 设定电流 / 0 ～ 2000 读/写 0X08

24 比例（P） / 0 ～ 100 读/写 0X0A

25 积分（I） / 0 ～ 100 读/写 0X0C

26 微分（D） / 0 ～ 100 读/写 0X0E

27 调试模式启用 / 0 ～ 1 读/写 0X10
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1.与本公司动态扭矩传感器通信 B口 9. 转速输入通道 1

2.与本公司动态扭矩传感器通信 A口 10. 转速输入通道 2

3.DC+12V 输出 11. 转速输入通道 3

4.DC- 12V 输出 13. 扭矩正信号输入

5.GND（模拟） 14. 扭矩地（模拟）

6.DC+5V 输出

7.GND（数字）

8.GND（数字）

十一、励磁输出接口说明

励磁输出可以为磁滞制动器与磁粉制动器提供电流，输出硬件防护采用 RC 吸收电路与

续流二极管，极大降低制动器反向电动势损坏仪表的可能。

输出范围：2000mA/30V

输出接口：两芯 LP-16-2 金属航插头

十二、电机控制接口说明

此开关可通过电脑命令控制开或关，当仪表处于复位模式下，此开关处于断开状态。

其可以用来控制电机的启动与停止，开关最大通过电压与电流为 277VAC/10A，可与接

触器同时使用控制电机的启动停止。

十三、电流输出说明

旋钮调节电流，电流增加量和实

际的扭矩输出并不是严格的比

例对应（线性对应)关系。具体

的对应关系如下图所示：
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十四、测功机扭矩校准说明

1.准备校准用砝码，平衡杆。

2.将平衡杆锁紧在测功机上（先不挂砝码）。

3.将控制输出电流调整到最大，电流不再增加为止。给测功机提供最大负载。

4.将校准平衡杆调整到水平位置，（平衡杆上的水平仪内的水泡调到中心）。

5.调整平衡杆，尽量使扭矩值接近零，然后按下清零按键。

十五、设备连接说明

与电脑连接可保存扭力、转速、输出功率的测试数据,及随时间变化的曲线。

十六、装箱清单

序号 名称 数量 单位

1 测功机控制器 1 台

2 仪表电源线 1 根

3 仪表使用说明 1 本

蚌埠大洋传感系统工程有限公司

官网: www.dysensor.com
电话:400-0552-911

http://www.dysensor.com
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